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BT-CPD15T-B2
BITO平衡重式叉车 BITO窄巷道式叉车

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重（含蓄电池）

起升高度                  

荷载中心距                  

货叉离地高度（最低时）        

货叉尺寸

转弯半径

直角堆垛通道宽度（托盘1000×1200）

行驶速度（满载/空载）

起升速度（满载/空载）

最大爬坡能力（满载/空载）

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

托盘检测

TOF相机

3D避障

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-CPD15T-B2

2D/3D激光SLAM

±10mm/±20mm

2568x1014x2010mm

单舵轮

手柄、自动

1500kg

2325kg

3000mm

500mm

88mm

100/40/1070mm

1570mm

2800mm

5/5.5km/h

95/120mm/s

5%/8%

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

24V/270Ah

满充满放1500次

≥6h

≤3h

选配

选配

选配

＜75dB(A)

室内温度在 -5℃~50℃； 湿度0%~95%环境中运行， 

无结露和冷凝水

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重（含蓄电池）

起升高度                  

荷载中心距                  

货叉离地高度（最低时）        

货叉尺寸

转弯半径

直角堆垛通道宽度（托盘1000×1200）

行驶速度（满载/空载）

起升速度（满载/空载）

最大爬坡能力（满载/空载）

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

托盘检测

TOF相机

3D避障

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-CDD14-B1

2D/3D激光SLAM

±10mm/±20mm

1565x882x2130mm

单舵轮

手柄、自动

1400kg

680kg

1600-3000mm

600mm

85mm

180/55/1150mm

1130mm

1885mm

5/6km/h

100/150mm/s

5%/8%

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

24V/180Ah

满充满放1500次

≥6h

≤3h

选配

选配

选配

＜70dB(A)

室内温度在 -5℃~50℃； 湿度0%~95%环境中运行， 

无结露和冷凝水

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制 

BT-CDD14-B1



BT-CBD15-A1
BITO堆高式叉车 BT-CPD20-C1

BITO搬运式叉车

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重（含蓄电池）

起升高度                  

荷载中心距                  

货叉离地高度（最低时）        

货叉尺寸

转弯半径

直角堆垛通道宽度（托盘1000×1200）

行驶速度（满载/空载）

起升速度（满载/空载）

最大爬坡能力（满载/空载）

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

托盘检测

TOF相机

3D避障

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-CPD15-A1

2D/3D激光SLAM

±10mm/±20mm

2100x990x2130mm

单舵轮

手柄、自动

1500kg

2175kg

1600mm-3000mm

600mm

86mm

196/66/1150mm

1850mm

2400mm

5.2/6km/h

95/120mm/s

5%/8%

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

24V/210Ah

满充满放1500次

≥6h

≤3h

选配

选配

选配

＜75dB(A)

室内温度在 -5℃~50℃； 湿度0%~95%环境中运行， 

无结露和冷凝水

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重（含蓄电池）

起升高度                  

荷载中心距                  

货叉离地高度（最低时）        

货叉尺寸

转弯半径

直角堆垛通道宽度（托盘1000×1200）

行驶速度（满载/空载）

起升速度（满载/空载）

最大爬坡能力（满载/空载）

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

托盘检测

TOF相机

3D避障

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-CPD20-C1

2D/3D激光SLAM

±10mm/±20mm

2288x790x1600mm

单舵轮

手柄、自动

2000kg

1165kg

125mm

600mm

85mm

165/55/1150mm

2031mm

2536mm

5.2/6km/h

36/43mm/s

5%/8%

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

24V/345Ah

满充满放1500次

≥8h

≤3h

选配

选配

选配

＜75dB(A)

室内温度在 -5℃~50℃； 湿度0%~95%环境中运行， 

无结露和冷凝水

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制



说明
BT-CPD10-D1

2D/3D激光SLAM

±10mm/±20mm

1545x700x281/1333mm

双轮差速

手柄、自动

1000kg

260kg

60mm

600mm

80mm

184/98/1137mm

880mm

1700mm

2.5/3.6km/h

36/43mm/s

≤5%

WiFi2.4G/5G

磷酸铁锂

48V/35Ah

满充满放1500次

≥6h

≤1.5h

选配

选配

选配

＜70dB(A)

室内温度在 -5℃~50℃；湿度0%~95%环境中运行， 

无结露和冷凝水

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重（含蓄电池）

起升高度                  

荷载中心距                  

货叉离地高度（最低时）        

货叉尺寸

转弯半径

直角堆垛通道宽度（托盘1000×1200）

行驶速度（满载/空载）

起升速度（满载/空载）

最大爬坡能力（满载/空载）

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

托盘检测

TOF相机

3D避障

运行噪音

使用环境

车体颜色

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重

举升高度                  

空载额定速度

满载额定速度

过沟能力

过坎能力

过坡能力

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

充电方式

行走方向

旋转能力

避障方式

车载触摸屏

声光报警

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-C2000-B1

激光SLAM

±10mm

2400x1300x370mm

双舵轮

手柄、自动

3000kg

1500kg

70mm

45m/min

25m/min

≤40mm

≤5mm

≤5%（2.8°）

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

48V/200Ah

满充满放1500次

≥9h

≤2h

自动/手动充电

前进、后退、侧移、旋转

360°，精度±1°

雷达避障

支持

支持

＜75dB(A)

室内温度在-5℃~50℃；湿度0%~95%

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

BT-CPD10-D1
BITO地牛式叉车

BT-C2000-B1
BITO潜伏顶升式AGV



BT-B800-C1
BITO潜伏顶升式AGV

BT-B1200-C1
BITO潜伏顶升式AGV

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重

举升高度                  

空载额定速度

满载额定速度

过沟能力

过坎能力

过坡能力

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

充电方式

行走方向

旋转能力

避障方式

声光报警

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-B800-C1

激光SLAM/二维码

±10mm

910x690x280mm

双轮差速

手柄、自动

800kg

200kg

60mm

1.5m/s

1.2m/s

≤30mm

≤5mm

≤5%（2.8°）

WiFi2.4G/5G/通讯5G

三元锂

48V/36Ah

满充满放500次

≥8h

≤1.5h

自动/手动充电

前进、后退、旋转

360°，精度±1°

雷达避障

支持

＜75dB(A)

室内温度在-5℃~50℃；湿度0%~95%

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重

举升高度                  

空载额定速度

满载额定速度

过沟能力

过坎能力

过坡能力

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

充电方式

行走方向

旋转能力

避障方式

声光报警

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-B1200-C1

激光SLAM/二维码

±10mm

1050x850x280mm

双轮差速

手柄、自动

1200kg

250kg

60mm

1.2m/s

1.0m/s

≤30mm

≤5mm

≤5%（2.8°）

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

48V/40Ah

满充满放1500次

≥6h

≤1.5h

自动/手动充电

前进、后退、旋转

360°，精度±1°

雷达避障

支持

＜75dB（A）

室内温度在-5℃~50℃；湿度0%~95%

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制



BT-A600-D1
BITO潜伏顶升式AGV

BT-A1000-D1
BITO潜伏顶升式AGV

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重

举升高度                  

空载额定速度

满载额定速度

过沟能力

过坎能力

过坡能力

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

充电方式

行走方向

旋转能力

避障方式

激光超声

3D避障

声光报警

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-A600-D1

激光SLAM/二维码

±10mm

956x730x240mm

双轮差速

手柄、自动

600kg

145kg

55mm

1.5m/s

1.2m/s

≤30mm

≤5mm

≤5%（2.8°）

WiFi2.4G/5G/通讯5G

三元锂

48V/36Ah

满充满放500次

≥9h

≤1.2h

自动/手动充电

前进、后退、旋转

360°，精度±1°

雷达避障

选配

选配

支持

＜75dB(A)

室内温度在-5℃~50℃；湿度0%~95%

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制

参数
产品型号

导航方式

重复定位精度

车体尺寸

运动形式

驾驶方式

额定承载能力

车体自重

举升高度                  

空载额定速度

满载额定速度

过沟能力

过坎能力

过坡能力

通讯方式

电池类型

电池容量

电池寿命

额定续航

充电时间

充电方式

行走方向

旋转能力

避障方式

激光超声

3D避障

声光报警

运行噪音

使用环境

车体颜色

说明
BT-A1000-D1

激光SLAM/二维码

±10mm

1184×834×250mm

双轮差速

手柄、自动

1000kg

220kg

60mm

1.5m/s

1.2m/s

≤30mm

≤5mm

≤5%（2.8°）

WiFi2.4G/5G/通讯5G

磷酸铁锂

48V/38.5Ah

满充满放1500次

≥8.0h

≤1.5h

自动/手动充电

前进、后退、旋转

360°，精度±1°

雷达避障

选配

选配

支持

＜75dB(A)

室内温度在-5℃~50℃；湿度0%~95%

可根据甲方要求进行LOGO及颜色定制


